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3. Czesé ogodlna

3.1. Podstawa opracowania

Podstawe prawng niniejszego opracowania stanowi umowa z Inwestorem.
3.2. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
elektrycznych przy realizacji zadania p.n. ,Budowa boiska do koszykéwki wraz z wykonaniem
urzadzen budowlanych przy ul. Cieslaka w Szczecinku”.

Projektant sporzadzajgcy dokumentacje projektowg i odpowiednie szczegdtowe specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych moze wprowadzac¢ do niniejszej standardowej
specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem robét,
uwzgledniajgce wymagania Zamawiajgcego oraz konkretne warunki realizacji robét, niezbedne do
uzyskania wymaganego standardu i jakosci tych robot.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko
w przypadkach prostych robét o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosé, ze podstawowe
wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych z doswiadczenia
oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

3.3. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie robét, ich jakosé, zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg, specyfikacjg, normami, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art.
22, 23 i 28 ustawy Prawo Budowlane.

Prowadzenie rob6t w budownictwie wymaga stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych
w przepisach obowigzujgcych w zakresie budownictwa oraz uzgodnien wykonania robét z jednostkami
utrzymujgcymi dane obiekty.

Przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem, gdzie bedg prowadzone
prace oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robo6t. Odbidr frontu robét przez Wykonawce
od Zleceniodawcy powinien by¢é dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych stron
i udokumentowany spisaniem odpowiedniego protokotu.

Koordynacja robo6t budowlano-montazowych powinna by¢ prowadzona we wszystkich fazach
budowy. Koordynacjg nalezy objgé projekt organizacji budowy, szczegétowy harmonogram robét
elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogélnobudowlane towarzyszgce robotom elektrycznym.

3.4. Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

Niniejszy projekt swoim zakresem obejmuje budowe instalacji oswietlenia boiska do gry
w koszykowke przy ul. Cieslaka i ul. Winnicznej w Szczecinku na dz. geod. Nr 513/32, 513/33, obreb
0013.

3.5. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych oraz robét tymczasowych

Prace towarzyszgce:

- prace odbywac sie bedg na czynnych obiektach, kazdorazowo po zakonczeniu robét nalezy
usung¢ powstate odpady i zanieczyszczenia, przywracajac teren prac do powszechnego
uzytkowania szczegélnie pod wzgledem czystosci i bezpieczenstwa;

- utrzyma¢ zasilanie obiektu, wszelkich wytgczen dokonywa¢ w uzgodnieniu z uzytkownikiem
obiektu;

- przewodz materiatéw i narzedzi do miejsca ich wykorzystania;

- roboty budowlane — odtworzeniowe;

- szkolenie personelu szkoty w zakresie obstugi;

- inwentaryzacje powykonawczg wykona¢ w oparciu o faktyczny stan po wykonaniu robot.
Zmiany w stosunku do dokumentacji winny by¢ uzgodnione z autorem projektu.
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3.6. Bezpieczenstwo pracy

Przed przystgpieniem do robot nalezy przeprowadzi€ z pracownikami szkolenie ogdine,
podstawowe i stanowiskowe z podkresleniem zasad BHP przy pracach szczegdlnie niebezpiecznych.

Wykonawca zobowigzany jest do utrzymywania wyposazenia przeciwpozarowego w statej
gotowosci, a takze dokonywania sprawdzen przed opuszczeniem stanowiska pracy pod wzgledem
mozliwosci wystgpienia zrédet pozaru min. przez 1 godzine od zakonczenia prac.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania sie, do obowigzujgcych przepiséw bhp i ochrony
przeciwpozarowe;.

3.7. Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy

Nalezy przeznaczy¢ pomieszczenie w budynku/kontener na magazynek podreczny do sktadowania
przewodow i osprzetu elektrycznego na czas budowy. Skladowanie materiatéw, aparatéw i urzadzen
powinno odbywaé sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie
ich wiasciwosci technicznych (jakosci) na skutek wpltywdw atmosferycznych Ilub czynnikow
fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wtasciwosci materiatow
oraz wymagania w zakresie bezpieczehstwa przeciwpozarowego.

Nalezy stosowac sie do zalecen producenta w w/w zakresie.

3.8. Warunki dotyczace organizacji robé6t oraz zabezpieczenia terenu robét

Roboty prowadzone bedg w czynnych i uzytkowanych budynkach. Nalezy przewidzie¢ utrudnienia
w realizacji oraz roboty zabezpieczajgce w celu wydzielenia pomieszczenn do prowadzenia robot
budowlanych.

Prace prowadzi¢ w uzgodnieniu z uzytkownikiem obiektu.

Na Wykonawcy, ktéry bedzie realizowat przedmiotowe zamdwienie spoczywa odpowiedzialnos¢ za
zabezpieczenie miejsca realizacji robét przed ingerencjg 0s6b z czynnego obiektu, w okresie realizacji
przedmiotu zamowienia. Ponadto Wykonawca ma obowigzek utrzymania czystosci, zabezpieczenie
przed zapyleniem czesci uzytkowanej, przestrzegania przepiséw ochrony przeciwpozarowej na
terenie realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w ceng umowna.

3.9.Nazwy i kody w zaleznosci od zakresu robét budowlanych objetych
przedmiotem zaméwienia

KATEGORIA 45314310-7 Uktadanie kabli

KATEGORIA 45113000-2 Roboty na placu budowy

KATEGORIA 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznej
KATEGORIA 45316100-6 Instalowanie urzgdzen oswietlenia zewnetrznego

3.10. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera opis, cze$¢ graficzng, obliczenia i dokumenty zgodnie, z ktorg
nalezy zrealizowac¢ rozbudowe instalacji odgromowe;j.

3.11. Zgodnos¢ robét z PW i ST

Projekt Wykonawczy i Specyfikacja Techniczna oraz inne dodatkowe dokumenty przekazane przez
inspektora nadzoru inwestorskiego (np. protokoty koniecznosci na roboty dodatkowe, zamienne
i zaniechane) stanowig o zamoéwionym zakresie i sg integralng czes¢ umowy a wymagania w nich
zawarte sg obowigzujgce dla Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw w PW lub ich opuszczac. O ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru inwestorskiego, ktéry dokona odpowiednich zmian lub
poprawek (inspektor nadzoru inwestorskiego w przypadku powaznych btedéw wezwie projektanta do
ich usuniecia).

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne z PW i ST. Dane okreslone
w PW i w ST uwazane sg za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdw muszag by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnosc¢
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z okreslonymi wymogami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku gdy roboty lub materiaty nie bedg w petni zgodne z PB lub ST i wptynie to na zmiane
parametréw wykonanych elementéw budowli, to takie materiaty bedg niezwiocznie zastgpione innymi,
a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

4. Materiaty

Materialy uzyte do budowy powinny odpowiadaé wymogom okreslonym w art. 10 ustawy
z 7.07.1994r. — Prawo Budowlane (z pdzniejszymi zmianami), w Rozporzadzeniu Ministra Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998r. w sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaraciji
zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu
i powszechnego stosowania w budownictwie (z pézniejszymi zmianami) i spetnia¢ warunki okreslone
w odpowiednich normach przedmiotowych, aw przypadku braku normy powinny odpowiadaé
warunkom technicznym wytwaorni lub innym umownym warunkom.

Materialy do wykonania robo6t nalezy stosowaé zgodnie z dokumentacjg projektowg, opisem
technicznym i rysunkami.

Dostawa materiatdw przeznaczonych do robdt powinna nastgpi¢ dopiero po odpowiednim
przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Je$li jest to konieczne ze
wzgledu na rodzaj materiatéw, pomieszczenia magazynowe powinny by¢ zamykane, powinny takze
zabezpiecza¢ materialy od zewnetrznych wptywdw atmosferycznych, a w razie potrzeby umozliwié
utrzymanie wewnagtrz odpowiedniej temperatury i wilgotnosci.

5. Sprzet

Roboty elektroenergetyczne mogg by¢é wykonywane recznie Ilub przy wuzyciu sprzetu
mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu robét Wykonawca powinien dysponowac
sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu robot.

Uzywany na budowie sprzet i maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczyé przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby
niepowotane.

Urzadzenia i sprzet podlegajagcy przepisom o dozorze technicznym, a eksploatowany na budowie,
powinien mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploataciji.

Przenosne urzgdzenia elektryczne muszg posiadac izolacje klasy Il. Gniazda wtyczkowe zasilajgce
urzgdzenia muszg by¢ zabezpieczone wytacznikami réznicowoprgdowymi Al = 0,03A.

Urzagdzenia pomiarowe stosowane dla sprawdzenia ochrony przeciwporazeniowej powinny by¢
zaopatrzone w $wiadectwo kalibracji przyrzadu lub wzorcowania.

6. Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wykonawca przystepujgcy do wykonania instalacji elektrycznych jest zobowigzany do stosowania
takich srodkéw transportu, ktére nie majg niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementoéw konstrukcji, urzgdzen niezbednych do wykonania danego rodzaju robét teletechnicznych
i elektrycznych. Srodki transportu nie mogg posiadaé twardych i ostrych krawedzi mogacych
uszkodzi¢ izolacje przewozonych przewodoéw i obudowy osprzetu aparatury elektrycznej.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegolnych elementéw.

7. Wymagania dotyczace wykonania roboét
7.1. Wymagania ogolne

Wszystkie roboty muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikéw, stosownie do
rodzaju robét i kierowane przez osoby posiadajgce odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo
Budowlane i przepisy resortowe.

W szczegdlnosci:

— pracownicy zatrudnieni przy wykonywaniu instalacji elektrycznych powinni posiadaé¢ aktualne

Swiadectwa kwalifikacyjne E uprawniajgce do zajmowania sie eksploatacjg urzadzen,
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— pracownicy zatrudnieni przy dozorze instalacji elektrycznych powinni posiada¢ aktualne
swiadectwa kwalifikacyjne D uprawniajgce do zajmowania sie eksploatacjg urzadzen na
stanowisku dozoru,

— wszelkie zmiany w stosunku do dokumentacji (budowlanej, wykonawczej lub budowlano-
wykonawczej) wymagajg pisemnej zgody projektanta.

7.2. Trasowanie instalacji

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyjnos¢
z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta idostepna dla prawidtowej
konserwacji i remontéw. Wymagane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

7.3. Opis techniczny
7.3.1. Stan istniejgcy

Aktualnie na terenie dziatki objetej inwestycjg tj. dz. nr 513/32, 513/33, obreb 0013 przy
ul. Cieslaka i ul. Winnicznej w Szczecinku zlokalizowany jest skatepark.

Oswietlenie skateparku realizowane jest oprawami o asymetrycznym rozsyle swiatta typu LED
GUELL 3 A/W o mocy 212W. Oprawy oswietleniowe zamontowane sg na szesciu stupach
oswietleniowych posadowionych na fundamencie betonowym FB150, prod. MABO. Wysoko$¢ stupa
(czesc¢ nadziemna) h=8m. Zamontowane sg po dwie oprawy na stup na wspornikach typu 2Nb.

Na dziatce nr 513/28 posadowiona jest szafka zasilajgca SZ odbiory skateparku zasilana kablem
typu YAKXS 4x25mm2 z istn. SKP zlokalizowanej przy granicy dziatki. Z szafki zasilajgcej skatepark
wyprowadzone sg dwa obwody oswietleniowe typu YAKXS 4x25mma2. Istniejgce linie zasilajgce
od$wietlenie skateparku prowadzone sg przelotowo poprzez ztgcza typu IZK w stupach
o$wietleniowych.

Sterowanie oswietleniem realizowane jest w szafce zasilajgcej odbiory skateparku przy uzyciu
zegara astronomicznego.

7.3.2. Stan projektowany

Planowana inwestycja zaktada budowe boiska do gry w koszykéwke zlokalizowanym przy istn.
skateparku wraz z nowg instalacjg oswietleniowa.

Celem osSwietlenia planowanego boiska projektuje sie 4 szt. opraw oswietleniowych
0 asymetrycznym rozsyle swiatta typu GUELL 3/A55/W, o zrédle swiatta typu LED i mocy 317W,
prod. PERFORMANCE iN LIGHTING lub réwnowazne.

Projektowane oprawy oswietleniowe montowa¢ na istniejacych stupach oswietleniowych
z oswietleniem skateparku oraz nowych stupach stalowych ocynkowanych o wysokosci (czesé
nadziemna) h=8m posadowionych na fundamencie betonowym FB150 zgodnie z rys. EO1.

Oprawy montowane na istniejgcych stupach oswietleniowych projektuje sie zasili¢ z istn. obwodow
oswietleniowych. Oprawy na projektowanych stupach nalezy zasili¢ nowa linig kablowa.

7.3.3. Zasilanie oswietlenia

Projektowane oprawy oswietleniowe montowane na nowych stupach nalezy zasili¢ linig kablowg
typu YAKXS 4x25mm? z istn. szafki zasilajgcej SZ. Uktadanie trasy kablowej zgodnie z rys. EO1.

Oprawy o$wietleniowe montowane na istn. stupach oswietleniowych projektuje sie zasili¢ z istn.
obwoddéw oswietleniowych skateparku wymieniajgc jedno ze ztgcz fazowych IZK w stupie osw. na
ztgcze bezpiecznikowe wyposazone w wktadke bezpiecznikowg 4A.

7.3.4. Zasilanie oswietlenia

Zaprojektowano stupy stalowe ocynkowane stozkowe o wysokosci h=8m typu MABO 08/60/3p (lub
réwnowazne), posadowione na fundamencie betonowym FB150.

Do stupow nalezy wcigga¢ przewody YDYZzo 3x1,5mm? — 450/750 V. Kazdy stup nalezy wyposazy¢
w przygotowanym otworze rewizyjnym w izolowane kablowe zigcza typu 1ZK. Ztgcza bezpiecznikowe
nalezy wyposazy¢ w bezpiecznik topikowy 4A dla kazdej oprawy o$wietleniowej. Rozmieszczenie
projektowanych stupéw przedstawiono na rys. EOL.

Do montazu opraw oswietleniowych boiska projektuje sie rowniez wykorzystanie istniejgcych
stupéw oswietleniowych z istn. oprawami o$wietlajgcymi skatepark.
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7.3.5. Montaz opraw oswietleniowych

Projektowane oprawy oswietleniowe od strony skateparku montowaé na istniejgcych stupach
oswietleniowych z istniejgcymi oprawami oswietleniowymi zgodnie z rys. EOl. Wykorzystanie
istniejgcych stupdw oswietleniowych do montazu opraw os$wietlajgcych boisko do gry w koszykéwke
wymaga przebudowy wspornika do ktérego mocowane s3g oprawy, na ceownik stalowy
ocynkowany o dlugosci 1=1,8m zachowujgc mozliwos¢ montazu trzech opraw (dwie istniejgce dla
oswietlenia skateparku i jedna projektowana dla oswietlenia boiska) na stupie.

Oprawy na projektowanych stupach o$wietleniowych montowaé na pojedynczych wysiegnikach
tj. GUELL3, prod. PERFORMANCE iN LIGHTING lub réwnowazne.

7.3.6. Oprawy oswietleniowe

Dla oswietlenia boiska do gry w koszykdéwke projektuje sie oprawy oswietleniowe z ostong typu
A40/W o nastepujgcych parametrach technicznych:
moc oprawy maks.317W,
strumien $wietlny oprawy min. 31828Im;
min. skutecznosc¢ swietlna oprawy: 100Im/W;
zrédto Swiatta: LED;
barwa swiatta: 4000K;
stopieh szczelnosci: IP66;
stopien ochrony: IK7;
klasa ochronnosci (izolacji): |
optyka asymetryczna szeroka
oprawa tj. GUELL 3A/W 06171094, prod. PERFORMANCE iN LIGHTING
lub réwnowazna

O O O OO OO0 OO O0oOOo

UWAGA:

Wymaga sie stosowania opraw o parametrach jak zaprojektowano lub réwnowaznych
(o takich samych parametrach bgdz lepszych w celu osiggniecia zatozonych klas o$wietlenia).

7.3.7. Sterowanie oswietleniem

Sterowanie oswietleniem odbywac sie bedzie za pomocg zegara astronomicznego w istn. szafie
zasilajgcej odbiory skatepark. Projektuje sie wymiane istn. stycznika typu SM 320 230-2z na nowy,
wyposazony w 4 styki zwierne 40A, tj. SCH230/40-40 40A.

Schemat strukturalny szafki zasilajgcej pokazano na rysunku nr E02.

7.3.8. Posadowienie stupow oswietleniowych

Projektuje sie posadowi¢ stupy oswietleniowe na fundamencie betonowym FB150.

Przy zasypywaniu stupéw nalezy uwzgledni¢ nastepujgce uwagi:

1. Wykopy dla stupéw nalezy zasypac silnie ubijanymi warstwami (co 20 cm) gruntu
zasypowego.

2. Wykopdéw nie wolno zasypywaé gruntem nienosnym: torfy, mut, gruz nienosny jw.

3. Wykopy w gruntach nienosnych nalezy zasypywaé pospoétka piaskowg dowieziong
Z zewnatrz.

4. W przypadku stwierdzenia gruntu stabszego niz to przewidziano w projekcie nalezy
wowczas zastosowac ustoj silniejszy.

5. Stup oswietleniowy na wysokosci do 40cm od fundamentu nalezy dodatkowo zabezpieczy¢
przed korozjg farbg (w kolorze stupa oswietleniowego)

7.3.9. Skrzyzowania i zblizenia z istniejagcym uzbrojeniem technicznym

Wszystkie skrzyzowania i zblizenia kabli z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym nalezy wykonaé
zgodnie z NSEP-E-004. W przypadku, gdy z uzasadnionych wzgledéw odlegtosci te nie mogg byc¢
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zachowane nalezy zastosowac rury ochronne z tworzywa HDPE. W otwartych wykopach stosowac
rury typu DVK pod drogami rowerowymi, pod drogami gtéwnymi rury ochronne typu SRS.

7.3.10. Oznaczenia linii kablowych

Kable uflozone w ziemi powinny byé zaopatrzone na calej ditugosci w trwale oznaczniki
rozmieszczone w odstepach nie wiekszych niz 10m oraz w miejscach charakterystycznych, jw.
skrzyzowaniach, wejsciach do rur ostonowych, na koncach kabili.

Na oznaczniku kablowym nalezy umiesci¢:

—Typ kabla,

—Uzytkownika,

—Rok utozenia

jw. YAKXS 4x25mm2, Oswietlenie, 2020, Wiasnos¢

Oznaczniki do zaktadania wzdtuz trasy kabla wykona¢ w formie opasek z tworzywa sztucznego,
a napisy wykonac przez ttoczenie na gorgco.

7.3.11. Osprzet kablowy

Kable zostang zakonczone gtowicami termokurczliwymi oraz izolacyjnymi zigczami
bezpiecznikowymi (1ZK-4-01), izolacyjnymi ztgczami fazowym (1ZK-4-02) i nie izolacyjnymi ztgczami
zerowymi (IZK-4-04) lub rownowaznymi.

7.3.12. Charakterystyka ekologiczna

Projektowane linie kablowe pod wzgledem wytwarzanego pola elektromagnetycznego, emisji
hatasu i zaktécen elektromagnetycznych, nie majg ujemnego wptywu na srodowisko, zdrowie ludzi
i sgsiadujgce obiekty. Inwestycja nie ingeruje w stosunki wodno-prawne.

7.3.13. Zakres oddziatywania

Obszar oddziatywania obiektu, o ktérym mowa w art. 3 pkt. 20 i w art. 28 ust. 2 ustawy z dn. 07
lipca 1994r. — Prawo Budowlane, obejmuje tylko dziatki wskazane jako teren inwestyciji.

Obszar oddziatywania obiektu i zwigzane z tym ograniczenia w zagospodarowaniu, w tym
zabudowy terenu okreslono na podstawie normy: NSEP-E-004:2014 - ,Elektroenergetyczne
i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”.

Projektowane instalacje, powodujg ograniczenie w mozliwosci zabudowy terenu, w szczegdlnosci
posadowienia fundamentéw budynkéw, w odlegtosci ponizej 50cm od osi linii kablowej, wzdtuz trasy
linii.

Majac powyzsze na uwadze oraz usytuowanie projektowanych obiektéw budowlanych, obszar
oddziatywania obiektu nie wykracza poza dziatki wskazane jako teren inwestyciji.

7.3.14. Ochrona przeciwporazeniowa dla infrastruktury elektroenergetycznej

Jako srodek ochrony podstawowej zastosowano: izolacje, obudowy i ostony.

W sieci zewnetrznej 0,4/0,23kV pracujgcej w ukfadzie TN-C-S jako $rodek ochrony przy
uszkodzeniu projektuje sie zastosowanie samoczynnego wytgczenie zasilania w okreslonym czasie.
Dla linii zasilajgcych czas wytgczenia nie powinien przekroczy¢ 5s, a dla obwodu zasilajgcego oprawy
oswietlenia drogowego 0,4s.

Jako urzgdzenia wylgczajgce zastosowano bezpieczniki z wktadkami topikowymi o dziataniu
szybkim typu Bi-Wts 4A (wneki stupdw oswietleniowych).

Prawidtowe dziatanie zabezpieczeh i ochrony przeciwporazeniowej zapewnione jest przez
wykonanie uziomu o opornosci do 10Q2 poprzez utozenie wzdtuz kabli bednarki stalowej ocynkowanej
FeZn 25x4mm.

Dostepne czesci przewodzace urzadzen i aparatéw zewnetrznych nalezy potgczy¢ z przewodem
neutralno-ochronnym PEN.

Stosowac przewdd o przekroju nie mniejszym niz 6mm2 Cu.
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7.3.15. Ochrona przeciwprzepieciowa

Projektowane oprawy powinny byé wykonane w sposéb umozliwiajgcy wymiane uktadu ochrony
przepieciowej bez koniecznosci wymiany innych podzespotéw (np. zasilacza). Ochrona przed
przepieciami 10kV.

7.3.16. Uwagi koncowe

1. Przed przystgpieniem do robét nalezy na 7 dni naprzéd powiadomi¢ witascicieli i uzytkownikow
instalacji celem wyznaczenia z ich strony nadzoru technicznego; powyzsze dotyczy tez
wiascicieli gruntow, przez ktére przebiegajg trasy linii, nalezy tez uwzgledni¢ uwagi zawarte
w uzgodnieniach.

2. Linie kablowe przed zasypaniem podlegajg odbiorowi przez uzytkownika oraz stuzbe
geodezyjna.

3. Nalezy stosowa¢ materialy oraz osprzet fabrycznie nowy i wyprodukowany nie wczesniej niz rok
kalendarzowy przed instalacja.

4. Materialy oraz osprzet winny posiada¢ certyfikaty wystawione przez jednostki akredytowane
przez PCA Ilub réwnowazne jednostki z terenu UE, ktére potwierdzajg ich wykonanie
Z wymaganiami jakosciowymi, technicznymi i montazowymi zawartymi w normach.

5. Przed zakopaniem linii kablowych nalezy powiadomi¢ i umozliwi¢ sprawdzenie wykonanych

prac stuzbg Inwestora oraz zarzadcg sieci, z ktdrymi wykonane linie kablowe sie krzyzuja.

Po zakonczeniu prac, teren nalezy doprowadzi¢ do stanu pierwotnego.

Nalezy przeprowadzi¢ sprawdzenie odbiorcze w zakresie ochrony przeciwporazeniowej,

rezystancji  uziemienia, natezenia oswietlenia i innych zgodnie z normami

PN-HD 63064-6:2016-7, PN-EN 13201:2016.

No

8. Doboér stycznika dla projektowanych opraw typu LED
—  Stycznik typu Z-SCH230/...

Kategoria uzytkowania Moc Prad 2-SCH/25/.. ‘ 2-5CH/40/.. { 2-SCH/B3/.. | 2-5C
CMUC.../25/

Rodzaj lampy W A max. prad na tor stycznika

LED max. dozwolony 233 424 565

2Zwré¢ uwage na prad rozruchu oraz wspéiczynnik cosp prad rozruchowy [A]

max. prad rozruchowy stycznika [A]
- = max liczba opraw na tor stycznika (| < 1)
prad rozruchowy opraw/statecznika [A] J i nLEn =

Tab. 1 Dane techniczne dla doboru stycznika wg producenta

— Oprawa o$wietleniowa typu GUELL 3A/W 06171094, prod. PERFORMANCE iN LIGHTING

Inrush time(us)
(50% Ipeak_twidth)

EUC-160Q105DV 54,8 0,992 160 0,906 178,0442903 0,8092922 400

Tab. 2 Dane techniczne zasilacza proj. oprawy oswietleniowej typu LED, wg wytycznych producenta

Model Inrush Current | PF Pout(W) | Efficiency Pin(V.A) lin(A)

e Maksymalna liczba opraw na tor istn. stycznika typu SM 320 230-2z

maks. prad rozruchowy stycznika [A] (233 J 425
548/ 7

prad rozruchowy oprawy [4]

* z uwagi na brak konkretnych wytycznych producentéw, do obliczen dla istn. uktadu opraw oswietleniowych o mocy 212W przyjeto prad
rozruchowy 54,8A tj. dla proj. opraw o mocy 317W, natomiast maksymalny prad rozruchowy stycznika 233A, tj. dla stycznika typu Z-
SCH/25-20 25A

W obecnym uktadzie na tor stycznika zainstalowane sg po 4 oprawy oswietlajgce. Stycznik
sterujgcy istn. oswietleniem skateparku wyposazony jest w dwa styki zwierne.
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Obliczenia wskazujg, ze maksymalna liczba opraw na tor istn. stycznika wynosi 4 szt. Dotgczajgc
nowe oswietlenie do istn. uktadu sterowania oswietleniem skateparku, projektuje si¢ wymiane istn.
stycznika typu SM 32- 230-2z na nowy, typu Z-SCH230/40-40 40A.

e Maksymalna liczba opraw na tor proj. stycznika typu Z-SCH230/40-40 40A

maks. prad rozruchowy stycznika [A] 424
548

=774
prad rozruchowy oprawy [A]

Maksymalna liczba opraw oswietleniowych typu LED wynosi 7 szt. na tor stycznika typu
Z SCH230/40-40 40A.

9. Warunek zadziatania zabezpieczenia ze wzgledu na prad rozruchowy opraw
oswietleniowych

Aktualnie obwody oswietleniowe istn. uktadu oswietleniowego skateparku zabezpieczone sg
wytgcznikiem nadprgdowym typu S303 C16A.

Przyjmujac dla wszystkich opraw (projektowanych i istniejacych) prad rozruchowy z tab. 2 (pkt. 7.1)
o wartosci 54,8A, oraz fakt ze z jednej fazy zasilane jest granicznie 6szt. opraw oswietleniowych,
spodziewany prad przy zatgczaniu opraw na jednej fazie L wyniesie 328,8A.

6-54,8=328,8 [A]
Krotnos¢ spodziewanego pradu rozruchowego przy zabezpieczeniu C16A wynosi 20,55A.

328,8/16=20,55 [A]

Charakterystyka
: : czasowo-pragdowa
v wytgcznika
nadpragdowego
typu C

- Lt

n
o o
=] =]

- L

P T T T

I
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|
|

02| 11 - ] ”'f~p‘

|
|
|
i
{
|
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Rys. 1 Charakterystyka czasowo-prgdowa wytgcznika nadpragdowego typu C, wg producenta
A=0,004s, B=20,55A
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Zgodnie z tab. 2 czas, w ktérym moze wystgpi¢ maksymalny prad na jednej fazie przy zatgczeniu
opraw o$wietleniowych wynosi 400 us (0,004s).

Analizujgc powyzszg charakterystyke zadziatania istn. zabezpieczenia obwoddw oswietleniowych,
t. S303 C16A, stwierdza sie ze istn. wylgcznik nadprgdowy powinien dziata¢ prawidtowo, bez
zbednych wytgczenh.

10. Badania i pomiary

Wymagane dla prowadzonych robdt sprawdzenia i badania nalezy przeprowadzi¢ zgodnie
z wiadciwymi normami, instrukcjami instalacji i DTR urzgdzen i elementéw systemu. W przypadku
braku w/w nalezy zasady uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru. O planowanych badaniach i pomiarach
nalezy powiadomi¢ Inspektora Nadzoru z wyprzedzeniem min. 3 dni roboczych.
Po wykonaniu instalacji nalezy wykonac¢:
- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznej (zgodnie z aktualng normg PN-HD 60364-6),
- pomiar rezystancji instalacji uziemiajgcej (zgodnie z aktualng normg PN-EN 62305-3 i norma
PN-HD 60364-6),

- sprawdzenie skutecznosci samoczynnego wytgczenia zasilania (zgodnie z aktualng normg PN-
HD 60364-6),

- sprawdzenie odbiorcze zgodnie z punktem E.7 ,Konserwacja i przeglad LPS” normy PN-EN
62305-3:2011.

- Pomiar natezenia o$wietlenia
W nawiasach podano zrodta dla wymaganych wartosci parametrow instalacji/urzadzen, jakie nalezy
spetnic.

Kazda wyzej wymieniona praca kontrolno-pomiarowa powinna by¢ zakonczona sporzgdzeniem
protokotu z przeprowadzonych badan i pomiaréw. Protokét powinien zawieraC co najmniej
nastepujgce dane:

- nazwe badanego urzadzenia i jego dane znamionowe,

- miejsce zainstalowania danego urzgdzenia,

- rodzaj wykonanych pomiaréw,

- nazwisko osoby wykonujgcej pomiary,

- date wykonania pomiaréw,

- spis uzytych urzadzen i ich numery,

- liczbowe wyniki pomiaréw,

- uwagi i wnioski.

Wszystkie elementy Robot, ktére wykazg odstepstwa od postanowien niniejszej specyfikacji
zostang ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

11. Obmiar robét

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét oraz podaniu
rzeczywistych ilosci uzytych materiatéw. Obmiar Rob6t obejmuje Roboty objete umowg oraz
ewentualne dodatkowe Roboty i nieprzewidziane, ktdrych koniecznos¢ wykonania uzgodniona bedzie
w trakcie trwania robot, pomiedzy Wykonawcg a Inspektorem nadzoru.

Jednostkg obmiarowa jest:

a) dlarozdzielnic, szaf kablowych, uziom — 1 kpl.

b) dla stupa o$wietleniowego, wspornikéw, ztgcz izolacyjnych, aparatury— 1 szt. lub 1 kpl.

¢) dla linii kablowych, rur ochronnych— 1 mb.

12. Opis sposobu odbioru robét budowlanych

Po zakonczeniu robdt elektrycznych na terenie budowy, przed ich odbiorem Wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakoSci
wykonanych robét wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i préobnym uruchomieniem
poszczegolnych przewoddw, instalacii, urzagdzen oraz muf kablowych.

Badaniom podlegajg wszystkie rodzaje instalacji elektrycznych, a w szczegoélnosci:

e instalacja uziemiajgca,
e linie kablowe,
e oprawy oswietleniowe,
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e slupy oswietleniowe,
e odbiorniki elektryczne stanowigce wyposazenie inwestorskie w zakresie prawidtowosci
ich podtgczenia do instalacji.
Kazda praca kontrolno-pomiarowa powinna by¢é zakonczona sporzgdzeniem protokotu
Z przeprowadzonych badan i pomiaréw.
Odbiér robot budowlanych wykonac¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robdt Budowlano-Montazowych w zakresie instalacji elektrycznych.
Przejecia Robét nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Budowlanego.
Przyjecie Robét moze nastgpi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych préb
i pomiaréw, jak réwniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja Wykonawczg, a takze
obowigzujgcymi normami oraz przepisami.
Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacje powykonawczg, wraz z wymaganymi badaniami
i pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
¢ kompletng dokumentacje techniczng powykonawcza, sktadajgcg sie z poszczegdlnych
dokumentow sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany,
e protokoty, badania i pomiary,
¢ instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzgdzen.

13. Opis sposobu odbioru robét

Wykonane roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:

- odbiér robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu;

- odbiér ostateczny, koncowy;

- odbiér pogwarancyjny.

Odbiory dokonywane bedg wedtug ogdinie przyjetych zasad.

W ramach odbioréw czesciowych nalezy skontrolowaé zgodno$¢ zamontowania elementéow
i wykonania robét z Dokumentacjg Projektowa i obowigzujgcymi przepisami.

Odbiér pogwarancyjny dokonany bedzie na podstawie oceny wizualnej. Odbiér bedzie polegat na
ocenie robot zwigzanych z usunieciem wad i usterek, ktére ujawniag sie w okresie gwaranciji i rekojmi.

14. Podstawa ptatnosci

- Podstawe pfatnosci stanowi montaz 1 kpl. stupéw oswietleniowych.

- Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 kpl. oprawy o$wietleniowe;.

- Podstawe ptatnosci stanowi utozenie 1mb linii kablowej o$wietleniowe;.

- Podstawe ptatnosci stanowi montaz 1 szt. aparatury elektrycznej (zabezpieczenia itp.).
- Podstawe pfatno$ci stanowi wykonanie 1 kpl. pomiaréw i czynnosci sprawdzajgcych.
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15. Dokumenty odniesienia

Roboty wykonywane bedg zgodnie z zasadami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastepujgcymi
normami i przepisami:

. Tytut dokumentu
Lp. Rodzaj i numer dokumentu ] :
Prawo budowlane i przepisy wykonawcze
1 NSEP-E-004: 2014 ,,Ele_ktroenerge_tyczne ”| sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.
> NSEP-E-004: 2014/ .Elektroenergetyczne i  sygnalizacyjne linie kablowe.
‘ A1:2019-05 Projektowanie i budowa.”
Ustawa z dn. 7 lipca 1994r.
Prawo Budowlane . .
3. Dz. U. z 2013r. Nr 0, poz. Dalsze zmiany: Dz. U. z 2019r.. poz. 1186
1409
Rozporzadzenie Ministra w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
4. Infrastruktury budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z dnia 15 czerwca 2002r. Nr
z dnia 12 kwietnia 2002r. 75, poz. 690) z uwzglednieniem pdzniejszych zmian.
5. Norma: PN-EN 12193:2007 | Swiatlo i oéwietlenie — Oéwietlenie w sporcie
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